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使用本公司控制器時

標準馬達

滑台本體 J  標準馬達

J 標準馬達

電纜選配代碼:
B，D，G，J

電纜選配代碼:
A，C，F，H

驅動器選擇

用戶自備。

J 滑台本體
控制器
DS102/112

電源

控制器 PLC

馬達型號

モータ型式

馬達選配

不使用本公司控制器時

(馬達‧感應器通用)

(馬達‧感應器通用)

P.1-205

P.1-197

PK546PB

PKE566MC

帶電磁制動閥SA
滑台本體

SA  附帶電磁
      制動閥馬達

感應器電纜(附件)
D214-1-2EK

用戶自備。

馬達驅動器
RKSD507M-A(附件)

馬達型號

馬達選配

電源

控制器 PLC
CC030VPFB

帶電磁制動閥電纜(附件)套裝
馬達電纜(附件)

ARM46AC

α步進QA
滑台本體 QA α步進

感應器電纜(附件)
D214-1-2EK

馬達電纜(附件)
CC030VAR

馬達驅動器
ARD-A(附件)

馬達型號

馬達選配

用戶自備。

電源

控制器 PLC

用戶自備。

電源

動作
控制板 PLC

HG-KR13

AC伺服馬達

馬達選配

WA
滑台本體

感應器

WA AC伺服馬達

感應器電纜(附件)
D214-1-2EK

馬達電纜(附件)
SVPM-J3HF1-B-3-02S

AC伺服放大器
MR-J4-10A(附件)

編碼器電纜(附件)
SVEM-J3HF1-B-3

馬達型號

J SA QA WA



1
125

XY

Z

水平面Z

XYZ

測角

旋轉

交叉
滾柱

滑動
導軌

X

組合

控制元件

直線
滾珠

CAVE-X
直線滾珠

自
動
直
動

□40

□50

□60

□70

□80

□100

□120

其他

75

35 50 150 50

40

72

11

15
0

8-7通孔φ11沉孔
(M6用螺栓孔)

2525

70

100

75

18070

70

151.5

401.5

25
257010
0

75

75

75

18
0

φ
20

42

12-M4深度8 12-M6深度12

旋鈕

35 50 150 50

75

40

73

15
0

11
8-7通孔φ11沉孔
(M6用螺栓孔)

φ
20

4215
0
18
0

75 75
18070

70
151.5

401.5

6-M6深度12

旋鈕

35 100 150 100

75

40
73

15
0

11

(M6用螺栓孔)
8-7通孔φ11沉孔

φ
20

4215
0

18
0

75 75
180120

120
201.5

501.5

6-M6深度12

旋鈕

15
0

11
8-7通孔φ11沉孔

(M6用螺栓孔)

35 150 150 150

40

7275

2525
70
100

75 75
180170

170
251.5

601.5

25
257010
0

75
75

18
0

12-M4深度8 12-M6深度12

φ
20

42

旋鈕

φ
20

4215
0

18
0

75 75

180170

170

251.5
601.5

6-M6深度12

旋鈕

35 150 150 150

75

40
73

15
0

11

(M6用螺栓孔)
8-7通孔φ11沉孔

75

35 100 150 100

40

72

25
257010
0

75
75

18
0

2525

70

100

75

180120

120

201.5

501.5

75

φ
20

42

12-M6深度1212-M4深度8

旋鈕

15
0

11

(M6用螺栓孔)

8-7通孔φ11沉孔



1
126

XY

Z

水平面Z

XYZ

測角

旋轉

X

組合

控制元件

交叉
滾柱

滑動
導軌

直線
滾珠

CAVE-X
直線滾珠

自
動
直
動

□40

□50

□60

□70

□80

□100

□120

其他

CAD
DATA

CAD數據
3D‧2D

PK546PB

PKE566MC

ARM46AC

HG-KR13

J

SA

QA

WA

J
LS

KXS18100- -J
42

402
KXS18200- -J 502
KXS18300- -J 602

SA J
LS LS

KXS18100- -SAM
60

425.5 402
KXS18200- -SAM 525.5 502
KXS18300- -SAM 625.5 602

QA J
LS LS

KXS18100- -QAP
42

395 402
KXS18200- -QAP 495 502
KXS18300- -QAP 595 602

WA J
LS LS

KXS18100- -WAU
40

414.4 402
KXS18200- -WAU 514.4 502
KXS18300- -WAU 614.4 602

40

75
LS

40

75

LS

40

75

LS

40

75

LS



1
127

XY

Z

水平面Z

XYZ

測角

旋轉

交叉
滾柱

滑動
導軌

X

組合

控制元件

直線
滾珠

CAVE-X
直線滾珠

自
動
直
動

□40

□50

□60

□70

□80

□100

□120

其他

KXS18 400-N5-JA

1 4 5

2

3

321 4 5

KXS18400-N5-J KXS18400-N10-J KXS18500-N5-J KXS18500-N10-J
KXS18400-C5-J KXS18400-C10-J KXS18500-C5-J KXS18500-C10-J



1
128

XY

Z

水平面Z

XYZ

測角

旋轉

X

組合

控制元件

交叉
滾柱

滑動
導軌

直線
滾珠

CAVE-X
直線滾珠

自
動
直
動

□40

□50

□60

□70

□80

□100

□120

其他

使用本公司控制器時

標準馬達

PK546PB

滑台本體 J  標準馬達

J  標準馬達

電纜選擇
代碼:B,D,G,J

電纜選擇
代碼:A,C,F,H

驅動器選擇

用戶自備。

J 滑台本體

（馬達/感應器通用）

（馬達/感應器通用）

控制器
DS102/112

電源

控制器 PLC

馬達型號

馬達選配

不使用本公司控制器時

P.1-205

P.1-197

PKE566MC

帶電磁制動閥SA
滑台本體

SA 附帶電磁制動閥
 馬達

感應器電纜(附件)
D214-1-2EK

用戶自備。

馬達型號

馬達選配

電源

動作控制板 PLC

感應器

RKSD507M-A(附件)
馬達驅動器

CC030VPFB
帶電磁制動閥電纜(附件)套裝

馬達電纜(附件)

ARM46AC

α步進QA
滑台本體

感應器電纜(附件)
D214-1-2EK

QA α步進
馬達電纜(附件)
CC030VAR ARD-A(附件)

馬達型號

馬達選配

用戶自備

電源

控制器 PLC

感應器

馬達驅動器

用戶自備。

電源

動作
控制板 PLC

HG-KR13

AC伺服馬達

馬達選配

WA
滑台本體

感應器

WA AC伺服馬達

感應器電纜(附件)
D214-1-2EK

馬達電纜(附件)
SVPM-J3HF1-B-3-02S

AC伺服放大器
MR-J4-10A(附件)

編碼器電纜(附件)
SVEM-J3HF1-B-3

馬達型號

J SA QA WA
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KYS18100-N

KYS18100-C

KYS18 100-N5-JA

KYS18200-N

KYS18200-C

KYS18300-N

KYS18300-C

XY軸滑動導軌：KYS18100/KYS18200/KYS18300

自動滑台

款型 選擇代碼 可選代碼

1 移動量 4 馬達選項 5 附屬電纜選項

2 有無遮蓋

3 滾珠絲桿導程選擇

321 4 5

100 100mm
200 200mm
300 300mm

代碼 規格
J 標準

SA 帶電磁制動（驅動器套裝）
QA α步進（驅動器套裝）
WA 伺服馬達（放大器套裝）

代碼 規格 電纜款型
A 2m D214-1-2E
B 2m單側散線 D214-1-2EK
C 4m D214-1-4E
D 4m單側散線 D214-1-4EK
E 僅聯接頭（無電纜） －
F 可撓式電纜2m D214-1-2R
G 可撓式電纜2m單側散線 D214-1-2RK
H 可撓式電纜4m D214-1-4R
J 可撓式電纜4m單側散線 D214-1-4RK
M 附電磁制動用電纜
P α步進用電纜
U 伺服馬達用電纜

無記號 無電纜（標準）

馬達˙
電纜

對應表

馬達代碼 電纜代碼
J 無記號、 A～H、 J

SA M
QA P
WA U

5 導程5mm
10 導程10mm

N 無遮蓋

C 有遮蓋 ※單側散線為反滑台側。 
※代碼M、P、U不可選擇無電纜。

電纜詳情敬請參照 P.1-207～。 
※請選擇“代碼A，C，F或H”

時步進電機控制器連接(DS102/112)
【請注意】

可使用的電纜因馬達不同， 敬請在對應表上確認。  
本體不帶電纜。  敬請務必選定代碼。  

電纜   P.1-207～
電氣規格見P.1-135～

※ 配置因馬達不同會有變化。 詳情敬請參照  P.1-213。 

配置

款型 無遮蓋 KYS18100-N5-J KYS18100-N10-J KYS18200-N5-J KYS18200-N10-J KYS18300-N5-J KYS18300-N10-J
有遮蓋 KYS18100-C5-J KYS18100-C10-J KYS18200-C5-J KYS18200-C10-J KYS18300-C5-J KYS18300-C10-J

機
械
規
格

移動量 100mm 200mm 300mm
滑台面尺寸 180×180mm
進給（滾珠絲桿） φ15導程5 φ15導程10 φ15導程5 φ15導程10 φ15導程5 φ15導程10
導軌 滑動導軌
主材質－表面處理 鋁－黑耐酸鋁處理
自重 無遮蓋 16.64kg 18.96kg 21.44kg

有遮蓋 16.24kg 18.74kg 21.4kg

精
度
規
格

分辨率（脈
衝）

Full/Half 導程5：10μm/5μm　導程10：20μm/10μm
微步進 導程5：0.5μm（1/20分割時）　導程10：1μm（1/20分割時）

MAX速度 導程5 30mm/sec
導程10 50mm/sec

耐荷重 21kgf 【205.8N】 20kgf 【196N】 19kgf 【186.2N】
運動直交度 50μm以內/行程 100μm以內/行程 150μm以內/行程

感
應
器

極限感應器 有
原點感應器 有
狹縫原點感應器 有

附屬螺絲（六角帶孔螺釘） M6－20　8個

單
軸
精
度
規
格

單方向定位精度 15μm以內 20μm以內 30μm以內
反復定位精度 ±1μm以內
背隙 2μm以內
仰俯/橫擺 30″以內/20″以內 50″以內/20″以內 60″以內/30″以內
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KZS18100-N

KZS18100-C

KZS18100-N5-JA

KZS18200-N

KZS18200-C

KZS18300-N

KZS18300-C

Z軸滑動導軌：KZS18100/KZS18200/KZS18300

自動滑台

款型 選擇代碼 可選代碼

1 移動量 4 馬達選項 5 附屬電纜選項

2 有無遮蓋

3 滾珠絲桿導程選擇

321 4 5

100 100mm
200 200mm
300 300mm

代碼 規格
J 標準

SA 帶電磁制動（驅動器套裝）
QA α步進（驅動器套裝）
WA 伺服馬達（放大器套裝）

代碼 規格 電纜款型
A 2m D214-1-2E
B 2m單側散線 D214-1-2EK
C 4m D214-1-4E
D 4m單側散線 D214-1-4EK
E 僅聯接頭（無電纜） －
F 可撓式電纜2m D214-1-2R
G 可撓式電纜2m單側散線 D214-1-2RK
H 可撓式電纜4m D214-1-4R
J 可撓式電纜4m單側散線 D214-1-4RK
M 附電磁制動用電纜
P α步進用電纜
U 伺服馬達用電纜

無記號 無電纜（標準）

馬達˙
電纜

對應表

馬達代碼 電纜代碼
J 無記號、 A～H、 J

SA M
QA P
WA U

5 導程5mm

N 無遮蓋

C 有遮蓋

※代碼SA、QA、WA為驅動器等
與電纜的套裝。 
※馬達可選詳情敬請參照 P.1-
135～。 

※單側散線為反滑台側。 
※代碼M、P、U不可選擇無電纜。 

電纜詳情敬請確認 P.1-207～。 
※請選擇“代碼A，C，F或H”

時步進電機控制器連接(DS102/112)
【請注意】

可使用的電纜因馬達不同， 敬請在對應表上確認。  
本體不帶電纜。  敬請務必選定代碼。  

配置
款型 無遮蓋 KZS18100-N5-J KZS18200-N5-J KZS18300-N5-J

有遮蓋 KZS18100-C5-J KZS18200-C5-J KZS18300-C5-J

機
械
規
格

移動量 100mm 200mm 300mm
滑台面尺寸 180×180mm
進給（滾珠絲桿） φ15導程5
導軌 滑動導軌
主材質－表面處理 鋁－黑耐酸鋁處理
自重 無遮蓋 13.9kg 15.06kg 16.3kg

有遮蓋 13.7kg 14.95kg 16.28kg

精
度
規
格

分辨率（脈衝） Full/Half 10μm/5μm
微步進 0.5μm（1/20 分割時）

MAX速度 30mm/sec
耐荷重（励磁時） 10kgf【98N】
垂直度 50μm以內/行程 100μm以內/行程 150μm以內/行程

感
應
器

極限感應器 有
原點感應器 有
狹縫原點感應器 有

附屬螺絲（六角帶孔螺釘） M6-25　4個

單
軸
精
度
規
格

單方向定位精度 15μm以內 20μm以內 30μm以內
反復定位精度 ±1μm以內
背隙 2μm以內
仰俯/橫擺 30″以內/20″以內 50″以內/20″以內 60″以內/30″以內

※ 配置因馬達不同會有變化。 詳情敬請參照  P.1-213。 

電纜   P.1-207～
電氣規格見P.1-135～
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J SA

QA WA

綠

電機電纜（3ｍ）

・馬達側

12345

678910

5559-10P-210
（MOLEX）

・驅動器側

1

6

2

7

3

8

4

9

5

10

5557-10R-210
（MOLEX）

1
2
3
4
5
6
7
8
9
10

馬達導線
馬達導線
馬達導線
馬達導線
馬達導線
馬達導線
馬達導線
馬達導線
馬達導線
屏蔽

紅

藍

紫
茶

橙

白白

綠

灰

MOTOR

－

－

－
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CCW限位

CW限位

近接原点端面接近原點反端面

接近原點感應器

原點感應器

S

機械
擋塊

CW限位 近接原
点端面

行程中心

接近原點
反端面

CCW
限位

機械
擋塊

原點感應器

CW限位

接近原點感應器

CCW限位 未檢測(入光狀態)
檢測(遮光狀態)

未檢測(遮光狀態)
檢測(入光狀態)

未檢測(入光狀態)
檢測(遮光狀態)

未檢測(入光狀態)
檢測(遮光狀態)

機械擋塊

原點感應器

CW限位

接近原點感應器

CCW限位未檢測(入光狀態)
檢測(遮光狀態)

未檢測(遮光狀態)
檢測(入光狀態)

未檢測(入光狀態)
檢測(遮光狀態)

未檢測(入光狀態)
檢測(遮光狀態)

機械擋塊

(反馬達側) CW CCW （馬達側）

S⋯原點的狹縫(檢測)間隔
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DS112/102

<接近原點檢測工序>

＜原點檢測行程＞

NORG

ORG

ORG

a點

b點

b點

開始位置3

開始位置4開始位置5

LD

SD

SD

JD

JD JOG

SD

※

※

F速度

L速度
F速度
L速度

L速度
SD
L速度
F速度
L速度
SD
L速度

L速度

F速度
L速度

L速度

JOG

L速度

CCWLS CWLS

開始位置1 開始位置2

※實線表示突然停止
設定時，虛線表示
減速停止設定時。

(a點檢測時
感應器OFF)

(a點檢測時
感應器ON)

<接近原點檢測工序>

＜原點檢測行程＞

NORG

ORG

ORG

a點

b點

b點

開始位置1開始位置2

開始位置3

開始位置4 開始位置5

LD

SD

SD

JD

JDJOG

SD

※

(a點檢測時
感應器OFF)

(a點檢測時
感應器ON)

※

F速度

L速度
F速度
L速度

L速度
SD

L速度

F速度
L速度
SD

L速度

L速度

F速度
L速度

L速度

JOG

L速度

CWLSCCWLS

※實線表示突然停止
設定時、虛線表示
減速停止設定時。


