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【類型3】沿 CCW 方向進行檢測，執行 ORG 信號的
CCW 側緣 (a 點 ) 的檢測工序。
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【類型4】沿 CW 方向進行檢測，執行 ORG 信號的
CW 側緣 (a 點 ) 的檢測工序。
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KS101-30LPA（QA）/KS101-30RPA（QA）
連接頭型號　172211-6

6

3

5

4

1

2

1
2
3
4
5
6

電源輸入（-）
ORG輸出
CCWLS輸出
開路
電源輸入（+）
CWLS輸出

接收側適用
接頭及
觸頭(附件)

CCWLS

ORG

CWLS＋
OUT1
OUT2
-

＋
OUT1
OUT2
-

＋
OUT1
OUT2
-

KS101-30LPA（QA）/KS101-30RPA（QA）
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其他
使用連結功能，最多可與3台控制器連接(最多6軸控制)使用。

USB RS232C

USB
LINK

RS232C

2軸

DT100
(手持終端設備)

12針規格
滑台

D214-2-□E
D214-2-□Ｒ(可撓式電纜)

電腦

D100-R9-2

DS100-USB-1.8
(注1)

(注1) 使用USB集線器，每台PC最多可控制4個

連接網路(24軸)。

通
用
I/O

控
制
I/O

I/O

PLC
(序列器)

I/O

外部制御
機器

DS102/112

電纜
P.1-207∼

電纜P.1-207∼

DS102/112 控制軟體
DSCONTROL-WIN    P.1-200

手持終端設備
P.1-199

■連接示例

CCWLS CWLS

<原點檢測行程>
ORG

a點

開始位置1 開始位置2

開始位置3

開始位置4

LD

SD

JD

JD

JD
JOG

※

※

L速度

F速度
L速度

L速度
SD

F速度
L速度
SD
L速度

F速度
L速度
SD
L速度

F速度

L速度

JOG

JOG

※實線表示突然停止
設定時，虛線表示
減速停止設定時。

【類型3】向CW方向進行檢測，執行ORG信號的
CW側緣(a點)的檢測工序。

CWLS

<原點檢測行程>
ORG

a點

開始位置1開始位置2

開始位置3

開始位置4

LD

SD

JD

※

※

F速度

L速度

F速度
L速度

L速度
SD

SD

L速度

F速度
L速度
SD
L速度

L速度

F速度
L速度

JOG

JDJOG

JDJOG

※實線表示突然停止設定
時、虛線表示減速停止
設定時。

CCWLS

【類型4】向CW方向進行檢測，執行ORG信號的
CW側緣(a點)的檢測工序。



XY

Z

水平面Z

XYZ

測角

旋轉

X

組合

控制元件

交叉
滾柱

滑動
導軌

直線
滾珠

CAVE-X
直線滾珠

自
動
直
動

□40

□50

□60

□70

□80

□100

□120

其他

CAD數據
3D‧2D

16-M4深度8

46

42
42

MAX226

25 25
60
70
80 131

211

25
25
607080

16

70

15

70

29

(M4用螺栓孔)

4-4.5通孔φ8沉孔

(M4用螺栓孔)

42

MAX296

25 25
60
70
130 131

261

25
25
607080

16

70

15

4-4.5通孔φ8沉孔

16-M4深度8

29

70

46 42

70

(M4用螺栓孔)

12-M4 深度8

4-4.5通孔φ8沉孔

29
46 42

42

MAX341

25 25
70
160 131

291

25
25
7080

16

70

15

CAD
DATA



XY

Z

水平面Z

XYZ

測角

旋轉

交叉
滾柱

滑動
導軌

X

組合

控制元件

直線
滾珠

CAVE-X
直線滾珠

自
動
直
動

□40

□50

□60

□70

□80

□100

□120

其他

1

10
14 15 16
11 12 13

2 3 4
5 6 7 8 9

CW限位

CCW限位接近原點反端面

行程中心

原點檢測(狹縫)

接近原點感應器

接近原點端面 原點感應器

(反馬達側) CW CCW(馬達側)

原點感應器 未檢測(遮光狀態)
檢測(入光狀態)

CCW限位 未檢測(入光狀態)
檢測(遮光狀態)

接近原點感應器 未檢測(入光狀態)
檢測(遮光狀態)

CW限位
未檢測(入光狀態)
檢測(遮光狀態)

未檢測(遮光狀態)
檢測(入光狀態)

未檢測(入光狀態)
檢測(遮光狀態)

未檢測(入光狀態)
檢測(遮光狀態)

CCW限位

S⋯原點的狹縫(檢測)間隔

機械
限位

CW
限位

行程
中心

接近原點
端面

接近原點
反端面

CCW
限位

機械
限位

接近原點感應器

未檢測(入光狀態)
檢測(遮光狀態)

CW限位

S

連接頭型號172211-6

6

3

5

4

1

2

1

2

3

4

5

6

電源輸入(-)

ORG輸出

CCWLS輸出

NORG輸出

電源輸入(+)

CWLS輸出

接收側適用

接頭及觸頭

(附件)

CCWLS＋

L

OUT

－

NORG＋

L

OUT

－

ORG＋

L

OUT

－

CWLS＋

L

OUT

－
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其他
使用連結功能，最多可與3台控制器連接(最多6軸控制)使用。

USB RS232C

USB
LINK

RS232C

2軸

DT100
（手持終端設備）

16針規格
滑台

D214-1-□E
D214-1-□Ｒ（可撓式電纜）

電腦

D100-R9-2

DS100-USB-1.8
（注1）

（注1）使用USB集線器，每台PC最多可控制4個

連接網路(24軸)。

通
用
I/O 

控
制
I/O

I/O

PLC
（序列器）

I/O

外部控制
設備

DS102/112

電纜
P.1-207∼

電纜P.1-207∼

DS102/112 控制軟體
DSCONTROL-WIN    P.1-200

手持終端設備
P.1-199

■連接示例

＜接近原點檢測行程＞

<原點檢測行程>

NORG

ORG

ORG

a點

b點

b點

開始位置1開始位置2

開始位置3

開始位置4 開始位置5

LD

SD

SD

JD

JDJOG

SD

※

（a點檢測時
感應器ON）

（a點檢測時
感應器ON）

※

F速度

L速度
F速度
L速度

L速度
SD

L速度

F速度
L速度
SD

L速度

L速度

F速度
L速度

L速度

JOG

L速度

CWLSCCWLS

※實線表示突然停止
設定時，虛線表示
減速停止設定時。

【類型2】沿CCW方向進行檢測，首先執行NORG信號的CW
側緣(a點)的檢測工序，然後執行ORG信號的CW
側緣(b點)的檢測工序。


