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馬達引線
感應器電路板　

調節器開路

開路

馬達引線
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CCWLS
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電源輸入（＋）
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CCW限位未檢測(入光狀態)
檢測(遮光狀態)

原點感應器（ORG1）
未檢測(入光狀態)
檢測(遮光狀態)

CW限位
未檢測(入光狀態)
檢測(遮光狀態)

機械擋塊

CCW限位 未檢測(入光狀態)
檢測(遮光狀態)

原點感應器（ORG1） 未檢測(入光狀態)
檢測(遮光狀態)

CW限位 未檢測(入光狀態)
檢測(遮光狀態)

機械擋塊

（反馬達側）CW CCW（馬達側）
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CCWLS CWLS

＜原點檢測行程＞
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※實線表示突然停止設
  定時、虛線表示減速
  停止設定時。

CWLS

＜原點檢測行程＞

ORG

a点

開始位置1開始位置2

開始位置3

開始位置4

LD

SD

JD

※

※

F速度

L速度

F速度
L速度

L速度
SD

SD

L速度

F速度
L速度
SD
L速度

L速度

F速度
L速度

JOG

JD
JOG

JD
JOG

※實線表示突然停止
  設定時、虛線表示減
  速停止設定時。

CCWLS

【Type3】向CCW方向進行檢測，執行ORG信號的
CCW側緣(a點)的檢測工序。

【Type4】向CW方向進行檢測，執行ORG信號的CW側
緣(a點)的檢測工序。

【Type9】Type3執行完畢後，執行TIMING
信號的CWW側緣的檢測工序。

【Type10】Type4執行完畢後，執行TIMING
信號的CW側緣的檢測工序。


